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DRA. MA. LOURDES DELGADO NUNEZ
Secretaria Académica de C.B.IL
Presente,.

Por medio de la presente, propongo al Dr. Alejandro Kunold Bello (No. eco. 21565),
profesor de este Departamento para que funja como jurado para otorgar el Premio a la
Investigacion 2015.

Sin mas por ¢l momento, quedo de usted.

Atentamente
“Casa Abierta al Tiempo”

r. Da izarraraz Martinez
Jefe del Departamento de
Ciencias Basicas
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Curriculuin Vitae

Alejandro Kunold Bello

6 de abril de 2015

I. DATOS PARTICULARES

Nombre::
Email:: a
Fmail:: al

Url Perso

II. EXPERIENCIA DOCENTE

= 01/04/1993-01/04/1995, Ayudante B, Medio Tiempo, UAM-A

» (01/04/1995-01/04/1999, Profesor Asociado A, Tiempo Completo, UAM-A
« 11/03/1999-01/03/2000, Profesor Asociado D, Tiempo Completo, UAM-A
« (1/03/2000-01/03/2003, Profesor Titular B, Tiempo Completo, UAM-A

» 1)1/04/2000-Presente/ / , Profesor Titular C, Tiempo Completo, UAM-A

III. CARGOS ACADEMICOS

s imio 2000 - Julio 2003 Miembro del Comité de Carrera de Ingenierfa Quimica, UAM-
AL

» Julio 2003- 13 de Febrero 2006 - Miembro del Comité de Carrera de Ingenieria Fisica
UAM-A.

= |7, Septiembre 2003 - 15 de Diciembre del 2005 Jefe del Area de Fisica Teorica y

\iateria Condensada del Departamento de Ciencias Basicas, UAM-A.



Octubre 2003 - 2005 Miembro de la Comisién Dictaminadora Divisional de Ciencias

Basicas e Ingenieria.

Octubre 2003 - 2004 Miembro de la Comisién de Investigacion del Departamento de

Ciencias Basicas.

Julio 2004 - 23 Septierbre 2008 Miembro del Grupo Temético de Laboratorios del

Departamento de Ciencias Basicas.

13 de Febrero 2006 - 23 de Septiembre 2008 Miembro de 1a Comisién del Posgrado en

Ciencias e Ingenieria.

23 de Marzo 2007-23 de Septiembre 2008 Miembro de la Comisién académica encargada
de elaborar un diagnéstico de la situacién del uso de licencias de software instalado
en los equipos de cémputo de la Unidad y proponer soluciones a las problematicas

detectadas.

21 de septiembre de 2010-24 de Mayo de 2011, Miembro del Comité de Carrera de
Ingenierfa Eléctrica, UAM-A

24 de Mayo de 2011-23 Mayo de 2012, Coordinador de Estudios de la Licenciatura en

Ingenierfa Fisica de la Divisién de Ciencias Basicas ¢ Ingenierfa.

01 de Julio de 2011 a Diciembre de 2011, participacién en ¢l Gripo Tematico de
Campos como Coordinador del mismo. El Grupo Tematico de Campos depende del
Departamento de Ciencias Basicas. item 01 de J wlio de 2011 al preseute, miembro del

Grupo Tewnatico de Camnpos.

IV. COMITES EVALUADORES

14/05/2007 - 21/05/2007 Participacién como dictaminador de los proyectos de la Con-
vocatoria 2007 del Acucrdo Mdxico Francia ECOS ANUIES.

03/09/2007 - 17/09/2007 Participacién en la Comision encargada de Examinar las
Tesis del Doctorado en Ciencias e Ingenieria, Departamento de Ciencias Basicas de la

UAM-A, para otorgar la Mencion Académica correspondiente al ano 2006.



01/09/2007 - 05/09/2007 Participacién en la Comisién encargada de Examinar las
Tesis del Doctorado en Ciencias e Ingenieria, Departamento de Ciencias Basicas de la

UAM-A, para otorgar la Mencién Académica correspondiente al ano 2007.

22/10/2007 Participacion como Asesor en el Concurso de Oposicion de la Convocatoria

(10.A.CBL&.004.07 de 1a UAM.

2007 Darticipacién como sinodal en ¢l examen para obtener ol grado de doctor del
alumno Aquiles Conrado Ilarraza Lomeli del Posgrado en Ciencias e Ingenierfa del

Departamento de Ciencias Basicas de la UAM-A

V. ESTUDIOS

19%8-1994,U.A.M. - Azcapotzaleo, Licenciatura en Ingenierfa Fisica, UAM-A, México
D.F.

1996-1998, U.N.A. M. Facultad de Ciencias, Maestra en Ciencias-Fisica, México D.F

1998-2003, U.N.A.M., Instituto de Fisica. Doctorado en Ciencias-Fisica, Mcxico D.F

VI. CURSOS

1093, TermoDindmica de procesos irreversibles, Impartido por el Dr. Leopoldo Garca

('‘oln, CINVESTAV IPN Zacatenco, México, D.F.

2001, Linux. UAM-A, México D.F.

VII. RECONOCIMIENTOS

noviembre 1994, Medalla al mérito universitario, Medalla al mérito universitario por

las calificaciones obtenidas en los estudios cursados Otorgada por la UAM-A.

noviembre 1995, Diploma a la Investigacién Diploma a la Investigacién. Otorgada por

fn UAM-A.

2000, Medalta Alfonso Caso, UNAM.



= 2003, Diploma Juan Manuel Lozano Meja, Instituto de Fisica de la UNAM.

= 2006, Décimo Quinto Premio a la Docencia, 13 de junio del 2006, Universidad Auténo-

ma Metropolitana Azcapotzalco, Division de CBIL.

2006, Premio a la Investigaciéu 2006 en el Area de Ciencias Bisicas e Ingenieria,
Trabajo titulado Kubo Formula for Floquet states and photoconductivity oscillations in

a two-dimensional electron gas, Universidad Auténoma Metropolitana Azcapotzalco.

VIII. TUTORIA DE ALUMNOS

Chavez Aceves Ana Karla, Licenciatura Inicio de la tutoria: 03/10 /2000, Fin de la tu-

torfa: 03/10/2001, Modalidad de la tutoria: Gua en el medio universitario y académico.

Cisneros Rojas Cesar Raul, Licenciatura Inicio de la tutoria: 03/10/2000, Fin de la tu-

toria: 03/10/2001, Modalidad de la tutorfa: Gua en el medio universitario y académico.

Estrada Lopez Emmanuel, Licenciatura Inicio de la tutorfa: 03 /10/2000, Fin de la tu-

toria: 03/10/2001, Modalidad dc la tutoria: Guiacn cl mecdio universitario y académico.

Craniel Roman Armando. Licenciatura Inicio de la tutoria: 03/10/2000, Fin de la tu-

torfa: 03/10/2001, Modalidad de la tutorfa: Gua en el medio universitario y académico.

_ Galcido Flores Claudia Alejandra, Licenciatura Inicio de la tutoria: 03 /10/2000, Fin

de la tutorfa: 03/10/2001, Modalidad de la tutoria: Guia en el medio universitario y

acaddémico.

Sosa Gonzales Oscar, Licenciatnra Inicio de la tutorfa: 03/10/2000, Fin de la tutoria:

03/10/2001, Modalidad de la tutorfa: Guia en el medio universitario y académico.

Velaseo Perez Maribel. Licenciatura Inicio de la tutorfa: 03/10/2000, Fin de la tutoria:
03/10/2001, Modalidad de la tutoria: Guia en el medio universitario y académico.

Carlos Jaziel Santana Romero, Licenciatura Inicio de la tutoria: 14/10/2000, Fin de
la tutoria: 14/10/2000, Modalidad de la tutorfa: Gufa en el medio universitario y

académico.



L6,

. Concepcién Cabrera Garca, Inicio de la tutoria:16/10/2001, Fin de la tutorfa: 16/10/2002,

Modalidad de la tutoria:Gufa en el medio universitario y académico

. Venancio Armijo Rico, Licenciatura Inicio de la tutorfa: 16/10/2001, Fin de la tutoria:

16/10/2002, Modalidad de la tutorfa: Gufa en el medio universitario y académico.

. Maria Dalia Marin Nuficz, Licenciatura Inicio de la tutoria: 17/10/2003, Fin de la tu-

toria: 17/10/2004, Modalidad de la tutoria: Guia en el medio universitario y académico.

2 Isaac Martinez Acosta, Licenciatura Inicio de la tutoria: 17/10/2003, Fin de la tutoria:

17/10/2004, Modalidad de la tutoria: Guia en el medio universitario y académico.

3. Oscar Gamboa Hernandez, Liceuciatura Inicio de la tutoria: 17/10/2003, Fin de la tu-

toria: 17/10/2004, Modalidad de la tutorfa: Guia en el medio universitario y académico.

. Janette Vazques Hernandez, Licenciatura Inicio de la tutorfa: 17/10/2003, Fin de

la tutoria: 17/10/2004, Modalidad de la tutoria: Guia cn ol medio universitario y

académico.

5. Francisco Javier Andrade Perez, Licenciatura Inicio de la tutoria: 17/10/2003, Fin

de la tutorfa: 17/10/2004, Modalidad de la tutorfa: Guia en el medio universitario y

académico.

Giraudo Ortega Christian Gabriel, Licenciatura Inicio de la tutorfa: 24/06/2005, Fin
de 1a tutoria: 24/06/2006, Modalidad de la tutorfa: Gua en el medio universitario y

académico.

VMonica Tapia Gaspar, Licenciatura Inicio de la tutoria: 14/11/2005, Fin de la tutorfa:

14/11/2006, Modalidad de la tutoria: Guia en el medio universitario y académico.

. [saac Martines Acosta, Licenciatura Inicio de la tutoria: 20/09/2004, Fin de la tutoria:

201/09/2008, Modalidad de la tutoria: Guia en el medio universitario y académico.

Oscar Daniel Nuez Valencia, Licenciatura Inicio de la tutorfa: 25/05/2005, Fin de
L tutoria: 15/12/2007, Modalidad de la tutorfa: Guia en el medio universitario y

académico.
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DR. LUIS ENRIQUE NORENA FRANCO
PRESIDENTE DEL CONSEJO DIVISIONAL DE
CIENCIAS BASICAS E INGENIERIA
PRESENTE.
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DELECT0.0244.2015.
6 de Abril de 2015.

En referencia a su solicitud de un asesor externo para integrarse a la Comision del Premio a la Investigacion;
el Departamento de Electrénica tiene el honor de postular al Dr. José de Jesds Rubio Avila quien es un
reconocido investigador de la Seccién de Estudios de Posgrado e Investigacién de ESIME del Instituto
Politécnico Nacional, desarrolla investigacion sobre Robética y Sistemas de Control, ademas es miembro del
Sistema Nacional de Investigadores nivel II. Puede contactar al Dr. Rubio al teléfono 5729-6000 extensién

64497. Adjunto al presente encontrara su curriculum vite.

Sin mas par el momento, me reitero a sus érdenes y le envio un cordial saludo.

ATENTAMENTE

Jefe del Departamento de Electronica

-

-
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DR. JOSE D A

Correo 1:
Correo 2:
Teléfono:

Programas de Posgrado en los que parficipa: Doctorado en Ingenieria en Sistemas Roboticos v
Mecatronicos. Maestria en Ingenieria de Manufactura.

Lineas de Investigacién: Robgtica y Sistemas de Control.

Estrategias: Estabilidad de sistemas en tiempo discreto, estabilidad de sistemas en tiempo continuo,
modelado dindmico, cinematicas directa e inversa, observadores no lineales, observadores de estados,
observadores de perturbaciones, sistemas envolventes, redes neuronales, logica difusa, control inteligente,
control no lineal, control adaptable, control con modos deslizantes, control optimo, filtro de Kalman,
minimos cuadrados, elipsoides acotados, sistemas con retardos, deteccion de colisiones, generacion de
travectorias. control proporcional integral derivativo, reconocimiento de patrones, identificacion,
aproximacion de sefiales, prediccion, procesamiento de imégenes, mecanica estructural, caracterizacion,
rechazo de perturbaciones, enfoque geométrico, estructura al infinito, sistemas con zona muerta,
interpolacton. ecuacion de Navier-Stokes.

Aplicaciones: Sistemas roboticos (brazos roboticos, robots méviles, péndulos invertidos), sistemas
mecatrénicos (gruas, almacenes automaticos, incubadoras de aves, tanques de liquido, sistemas barra esfera,
compresoras), sistemas médicos (diagnosticos, filtros, analisis de sefiales), sistemas automotrices
(cuatrimotos. sistemas de frenos, sistemas de suspension), energia alternativa (aerogeneradores,
invernaderos). sistemas discretos (tanques de liquido, brazos robodticos), sistemas petroleros (reactores
quimicos. mezcladores de petroleo, tuberias abiertas), sistemas térmicos (tanques de liquido), sistemas
bioldgicos {sciiales oculares, sefiales cerebrales), sistemas con zona muerta (péndulos, brazos robéticos).

Formacion Académica

Superior : Ingenieria en Comunicaciones y Electrénica

Institucion: I-SIMFE Zacatenco — Instituto Politécnice Nacional

Periodo: [997-2001

Tesis: "t onirol aplicado al proceso de separacion de hidrocarburos (aceite-gas agua)”
Examen Profesional: 28-08-2002

Maestria en: Ciencias en Control Automatico

Institucion: CINVESTAV (D.F.)

Periodo: 2002-2004

Tesis: *Modelacion y Optimizacién del Mezclado de Petrdleo Crudo con Redes Neuronales”
Examen de Grado: 20-02-2004

Doctorade en: Ciencias en Control Automdtico

Institucidn: CINVESTAV (D.F)

Perioda: 2004-2007

Tesis: “Muodelado v control para una clase de sistemas no lineales desconocidos en tiempo discreto™.
Examen de Grado: [8-06-2007



Estimulos y Reconocimientos

Tiene 69 articulos en revistas internacionales, 1 libro internacional, § capitulos de libros internacionales y 29 articulos en
conferencias internacionales, con 344 citas externas. Ademas tiene 2 alumnos de posdoctorado graduados y 1 en proceso, 2
alumnos de doctorado graduados y 3 en proceso, 29 alumnos de maestria graduados, 4 alumnos de especialidad graduados, y 16 de
licenciatura titulados. 19 desarrollos tecnolégicos.

Becario COFAA IV

Becario EDI VIII

Miembro del Sistema Nacional de Investigadores (SNI): Nivel I']

Categoria: Titular C

Profesor Colegiado

Integrante del grupo internacional IEEE Adaptive and Evolving Fuzzy Systems

(hup://www.fee.unicamp.br/IEEE_AFS/index.php?option~com content&task=view&id=13&ltemid=27)

7. Editor de la revista Evolving Systems de Springer

(hetp:/fwww.springer.com/physics/complexity/journal/1 2330?detailsPage=editorial Board)

Miembro de la Red de Energia del IPN (2013-)

9. Direccién del Ganador al Premio al Alumno con el Mejor Desempeiio Académico de la Maestria en Ingenierfa de
Manufactura (2013)

10. Miembro de la Red de Expertos en Robética y Mecatrénica del IPN (2012-).

11. Miembro de la Comisién de Admision a la Red de Expertos en Robética y Mecatrénica, 2012.

12. Direccion de la Ganadora al Premio a la Alumna con el Mejor Desempefio Académico de la Maestria en Ingenieria de
Manufactura (2812).

13. Conferencista magistral del evento denominado “7 FORO PIFI”, 2012.

14. Miembro Evaluador de Proyectos Multidiciplinarios de Investigacion Cientifica y Desarrollo Tecnoldgico, 2011.

15. Ganador del “Premio a la Investigacion en el Instituto Politécnico Nacional 20117 en la categoria Investigacion
Desarrollada por Investigadores Jévenes con el trabajo titulado Modelado y Control para Brazos Robéticos 1.

16. Direccion del Ganador del “Premio a la Mejor Tesis de Posgrado 2011 como director de tesis del tema Control
proporcional derivativo para un brazo robético articulado

17. Ganador del Premio a la Ingenieria de la Ciudad de México 2011, Primer lugar en la Categoria de Profesionales de la
Ingenieria en Especialidad Mecanica con el proyecto “Andlisis y disefio de un prototipo de un aerogenerador”.

18. Ganador del Premio a la Ingenieria de la Cindad de México 2011, Segundo lugar en la Categoria de Profesionales de la
Ingenieria en Especialidad Mecatronica con el proyecto “Modelado y control para brazos robéticos™.

19. Direccion del Ganador al Premio al Alumno con el Mejor Desempefio Académico de la Especialidad en Ingenieria
Mecanica (2010}

20. A la fecha, 17 alumnos de posgrado con mencidén honorifica.

21. Aparecer en Who is who in the world para el 2011 y 2013.

22. Beca para estudios de doctorado del Consejo Nacional de Ciencia y Tecnologia (CONACYT). Mayo 2004.

23. Beca para estudios de maestria del Consejo Nacional de Ciencia y Tecnologia (CONACYT). Octubre 2002.

24. Diploma que acredita la calidad de estudiante que ha obtenido un promedio mayor a 8.5.

SRRl o e
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Experiencia Laboral

INSTITUCION: SEPI - IPN - ESIME UA

PUESTO: Profesor Titular C

Actividades Investigacion, docencia y direccion de tesis de doctorado, maestria y licenciatura
Fecha: Septiembre 2008 a la fecha.

INSTITUCION: UAM Azcapotzalco

PUESTO: Profesor Titular B

Actividades Investigacion, docencia y direccion de tesis de licenciatura
Fecha: 3 afios



INSTITUCION: Tecnologico de Estudios Superiores de Ecatepec
PUESTO" Profesor Titular A
Actividades: Investigacion, docencia y direccion de tesis de maestria

Fecha: 2

anos

INSTITUCION: CINVESTAV
PUESTO: Becario
Actividades: [nvestigacion, Tesis de maestria y doctorado

Fecha: =

ane

INSTITUCION: Instituto Mexicano del Petroleo
PUEST(O Becario

Activida
Fecha: 2

des: Investigacion, Tesis de licenciatura
anes

INSTITUCION: Preparatoria abierta, Plante] La Villa

PUEST(
Activida
Fecha 6

EMPRE

¥ Profesor
des: Docencia
meses

SA. Los 3 hermanos de la PC

PUESTO Técnico en mantenimiento

Activida
Fecha: |

EMPRE

des Dar mantenimiento preventivo a PC
12 aftos

SA - Instalaciones y Productos Quimicos

PUESTO: Técnico de mantenimiento

Activida
Fecha: o

des: Dar mantenimiento a cromatografos
IMeses

Publicaciones en Revistas Incluidas en el JCR

Se tignen
Se tienen
Se tienen
Se tienen
Se tienen
Se tienen
Se tienen

t

214 citas externas registradas de 51 articulos en WEB OF SCIENCE
344 citas externas registradas de 82 articulos en SCOPUS

138 citas registradas de 83 articulos en ResearcherID

840 citas registradas de 102 articulos en SCHOLAR

373 citas registradas de 77 articulos en SciValExperts

00 citas registradas de 69 articulos en Microsoft Academic Search
S00 citas registradas y 117 seguidores de 106 articulos en Researchgate

lose de Jesas Rubio, Adaptive least square control in discrete time of robotic anns, Soff Computing, 1ISSN: 1432-7643,
{JCR). Factor de impacto: 1.304, 2015. DOIL: 10.1007/s00500-014-1300-2

lose de Jests Rubio, Analytic neural network model of a wind turbine, Soft Computing, 18SSN: 1432-7643, (JCR), Factor
de impacto: 1.304, 2015, DOL: 10.1007/s00500-014-1290-0

Jose de Jesus Rubio, Fuzzy slopes model of nonlinear systems with sparse data, Soft Computing, ISSN: 1432-7643, (JCR),
Pactor de impacto: 1.304, 2015. DOI: 10.1007/s00500-014-1289-6

Carlos Aguilar-Ibafiez, Julio A. Mendoza-Mendoza, Juan C. Martinez, José de Jesis Rubio, Miguel S. Suarez-
Castanon. A limit set stabilization by means of the port hamiltonian system approach, International Journal of Robust and
Sondinear Control, ISSN: 1049-8923, (JCR), Factor de impacto: 2.652, 2015. DOIL: 10.1002/m¢. 3160

Carlos Aguilar-thdnez, Juan C. Martinez, José de Jesiis Rubio, Miguel S. Suarez-Castanon, [nducing sustained oscillations
i1 teedback-linearizable sigle-input_nonlinear systems, ISA Transactions, 1SSN: 0019-0578, (JCR), Factor de impacto:
2256, Vol 54, No. 1, 117-124, 2015, http://dx.doi.org/10.1016/j.isatra.2014.03.012

fose de Jesus Rubio, Adrian Gustavo Bravo, Jaime Pacheco, Carlos Aguilar, Passivity analvsis and modeling of robotic
sm- TREF Latin America Transactions, YSSN: 1548-0992, (JCR), Factor de impacto: 0.186, Vol. 12, No. 8, 1381-1389,
2004 DO T10.1109/TLA.2014,7014505 .
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10.

13,

14,

17.

18.

19.

20.

21,

22,

23.

24,

25,

José de Jests Rubio, Stable and optimal controls of a proton exchanve fuel cell, International Journal of Control, 1SSN:
0020-7179, (JCR), Factor de impacto: 1.137, Vol. 87, No. 11, 2338-2347, 2014. DOI: 10.1080/00207179.2014.913201

J. Humberto Pérez Cruz, José de Jesis Rubio, Jaime Pacheco, Ezequiel Soriano, State estimation in MIMO nonlinear
systems subject to unknown deadzones using recurrent neurat networks, Newral Computing and Applications, 1SSN:
0941-0643, (JCR), Factor de impacto: 1.763, Vol. 25, No. 3-4, 693-701, 2014. DO! 10.1007/s00521-013-1533-5

José de Jestis Rubio, J. Humberto Pérez-Cruz, Zizilia Zamudio, Annel J. Salinas, Comparison of two guadrotor dynamic
models, IEEE Latin America Transactions, 1ISSN: 1548-0992, (JCR), Factor de impacto: 0.186, Vol. 12, No. 4, 531-537,
2014. DOL: 10.1109/TLA.2014.6868851

J. Humberto Pérez Cruz, José de Jesiis Rubio, Rodrigo Encinas, Ricardo Balcazar, Singularity-free neural control for the
exponential trajectory tracking in multiple-input uncertain systems with unknown deadzone nonlinearities, The Scientific
World Journal, 1SSN; 1537-744X, (JCR), Factor de impacto:  1.219, Vol. 2014, 1-10, 2014
http://dx.doi.org/10.1155/2014/951983

. Sergio Galvan-Colmenares, Marco A. Moreno-Armendariz, José de Jests Rubio, Floriberto Ortiz-Rodriguez, Wen Yu,

Carlos F. Aguilar-Ibafiez, Dual PD control regulation with nonlinear compensation _for _a ball and plate
system, Mathematical Problems in Engineering, 1SSN: 1024-123X, (JCR), Factor de impacto; 1.082, Vol. 2014, 1-10,
2014. http://dx.doi.org/10.1155/2014/8942(9

. José de Jesas Rubio, Adrian Gustavo Bravo, Optimal control _of a PEM fuel cell for_ the inputs

minimization, Mathematical Problems in Engineering, ISSN: 1024-123X, (JCR), Factor de impacto: 1.082, Vol. 2014, 1-
7, 2014. http://dx.doi.org/10.1155/2014/698250

José de Jestis Rubio, Luis Arturo Soriano, Wen Yu, Dynamic model of a_wind turbine for the electric energy
oeneration, Mathematical Problems in Engineering, ISSN: 1024-123X, (JCR), Factor de impacto: 1.082, Vol. 2014, 1-8,
2014. http://dx.doi,org/10.1155/2014/409268

José¢é de Jesis Rubio, Fidel Meléndez, Maricela Figueroa, An observer with controller to detect and reject
disturbances, fnternational Journal of Control, 1SSN: 0020-7179, (JCR), Factor de impacto: 1.137, Vol. 87, No. 3, 524-
536, 2014. DOI: 10.1080/00207179.2013.845912

J. Humberto Pérez-Cruz, Issac Chairez, José de Jests Rubio, Jaime Pacheco, Identification_and control of a class of
nonlinear systems with nonsymetric deadzone using recurrent neural networks, /ET Control Theory and Applications,
ISSN: 1751-8644, (JCR), Factor de impacto: 1.844, Vol. 8, No. 3, 183-192, 2014. doi; 10.1049/iet-cta.2013.0248

Cesar Torres, José de Jesis Rubio, Carlos F. Aguilar-Ibanez, J. Humberto Pérez Cruz, Stable optimal control applied to a
eyvlindrical robotic arm, Neural Computing and Applications, ISSN: 0941-0643, (JCR), Factor de impacto: 1.763, Vol. 24,
No. 3-4, 937-944, 2014. DOI1 10.1007/500521-012-1294-6

José de Jesis Rubio, Javier Serrano, Maricela Guadalupe, Carlos F. Aguilar-Ibafiez, Dynamic model with sensor and
actuator for an articulated robotic arm, Neural Computing and Applications, 1SSN: 0941-0643, (JCR), Factor de impacto:
1.763, Vol. 24, No. 3-4, 573-581, 2014. DOI 10.1007/500521-012-1259-9

José de Jests Rubio, Jaime Pacheco, J. Humberto Pérez-Cruz, Francisco Torres, Mathematical model with sensor and
actuator for a transelevator, Neural Computing and Applications, 1SSN: 0941-0643, (JCR), Factor de impacto: 1.763, Vol.
24, No. 2, 277-285, 2014, DO 10.1007/s00521-012-1224-7

José de Jesas Rubio, Evolving intelligent algorithins for the modelling of brain and eye signals, Applied Soft Computing,
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luse de Jesus Rubio, Wen Yu, Xiaoou Li, Time-Delay Nonlinear System Modelling via Delayed Neural Networks, 614
Worid Congress on Control and Automation, Dalian, China, 119-123, 2006

Andres Ferreyra , José de Jesis Rubio, A new on-line self-constructing neural fuzzy network, 43th Conference on
Decision and Control, 3003-3009, 2006.
Tose de Jests Rubio and Wen Yu, Dead-zone Kalman filter algorithm for recurrent neural networks,44rd [EEE
onterence on Decision and Control, CDC'05, Seville, Spain, 2562-2567, 2005.

Wen Yu. José de Jesis Rubi, Xiaoou Li, Recurrent Neural Networks Training with Stable Risk-Sensitive Kalman Filer
Moorithm, faternal Joint Conference on Neural Networks, IJCNN'G5, Montreal, Canada, 700-705, 2005,
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26.

27.

28.

29.

José de Jests Rubio, Wen Yu, A new discrete-time sliding-mode control using neural networks,Congreso anual de la
Asociacién de México de Control Automdtico 2005, Cuernavaca, México, 213-218, 2005.

Wen Yu, José de Jests Rubio and América Morales, Optimization of Crude Qil Blending with Neural Networks, 43rd
IEEE Conference on Decision and Control, CDC'04, Paradise Island, Bahamas, 4903-4908, 2004.

José de Jests Riibio and Wen Yu, Sensitivity Analysis of Crude Oil Blending with Neural Networks, 2004 International
Symposium on Robotics and Automation, Querétaro, México, 26-31, 2004.

José de Jestis Rubio and Wen Yu, Modelling of crude oil blending via discrete-time neural networks, /niernational
Conference on Electrical and Electronics Engineering and X Conference on Electrical Engineering , Acapulco, México,
427-432,2004.

Divulgacion y Difusion

1.

11.

12.

José de Jesus Rubio, (Oreanizador del Evento), International Conference on Adaptive and Intelligent Systems (ICAIS 14),
Inglaterra, 2014

José de Jesis Rubio, (Organizador de] Evento), IEEE Conference on Evolving and Adaptive Intelligent Systems (EAIS
2014), Austria, 2014,

José de Jestis Rubio, (Qreanizador del Evento), IEEE Symposium on Evolving and Adaptive Inteltigent Systems (EAIS
2013), Singapore, 2013.

Fidel Meléndez, José de Jesuis Rubio, Maricela Figueroa, Disturbances in Control Systems {Porter), 4th International
Congress of Alternative Energy, México, 2013.

José de Jesis Rubio, Como la investigacion ayuda al desarrollo de la sociedad (Conferencia Magistral), Séptimo Foro
PIFI, México, 2012

José de Jests Rubio, (Organizador del Evento), Workshop on Evolving and Adaptive Intelligent Systems (EAIS 201 1),
IEEE Symposium Series on Computational Intelligence (IEEE SSCI 2011), Francia, 2011.

José de Jests Rubio, (Organizador del Evento), International Symposium on Evolving Intelligent Systems (EIS 10),
Inglaterra, 2010,

Angel Francisco Pacheco Romero, José de Jesus Ramos Lopez, Salvador Rodriguez Paredes, José de Jests Rubio, Disefio
conceptual para el desarrollo de un péndulo invertido configuracion furuta (Ponencia}, 50 Congreso Cientifico y
Tecnol6gico de la Carrera de IME, México, 2010.

José de Jesus Rubio, (Organizador del Evento), 2nd International Conference on IT and Bisness Intelligence (ITBI-2010),
India, 2010.

José de Jests Rubio, Jaime Pacheco, Andrés Ferreyra, An evolving neuro-fuzzy neural network (Articulo en Extenso), 09
IEEE Workshop on Evolving and Self Developing Intelligent Systems (IEEE ESDIS 2009), IEEE Symposium Series on
Computational Intelligence (IEEE SSCI 2009}, Estados Unidos, 2009.

José de Jestis Rubio, Jaime Pacheco, Martin Salazar, Raul Lugo, Angel D. Gémez, Modeling of the relative humidity and
control of the temperature for a bird incubator (Articulo en Extenso), Second International Workshop on Advanced
Computational Intelligence (IWACI09), México, 2009.

José de Jesas Rubio, Jaime Pacheco, Modeling of two nonlinear electronic circuits {Ponencia), Segunda Escuela
Internacional de Modelacion Matematica v sus Aplicaciones, México, 2009.

José de Jesiis Rubio, (Organizador del Evento), 09 IEEE Workshop on Evolving and Self Developing Intelligent Systems
(IEEE ESDIS 2009), IEEE Symposium Series on Computational Intelligence (IEEE SSCI 2009), Estados Unidos, 2009.

. José de Jesis Rubio, (Organizador del Evento), Second International Workshop on Advanced Computational Intelligence

(IWACI09), México, 2009,

José de Jesiis Rubio, Carlos Aviles, Raymando Coello, Francisco Cruz, Hector Rivero, Pattern Recognition of Eye
Movements (Articulo en Extenso), 09 1EEE Workshop on Evolving and Self Developing Intelligent Systems (IEEE
ESDIS 2009), IEEE Symposium Series on Computational Intelligence (IEEE SSCI 2009}, Estados Unidos, 2009.

. Ivan Vazquez Alvarez, José de Jesas Rubio, Aplicacion del teorema de Tikhonov a sisternas con parte derecha discontinua

(Articulo en Extenso), Appliedmath IV, México, 2008.

. José de Jesus Rubio, Agustin Francisco Ruiz Amaya, Benito Salmerdn Quiroz, Jaime Pacheco Martinez, Mathematical

model of two electronical circuits (Articulo en Extenso), Appliedmath 1V, México, 2008.

. Maricela Guadalupe Figueroa, José de Jesiis Rubio, Benito Salmerdn Quiroz, Quasipolinomials and the zero to infinity of

a rational function (Articulo en Extenso), Appliedmath 1V, México, 2008.

. Ivan Vazquez Alvarez, Jos¢ de Jests Rubio, Maricela Guadalupe Figueroa, Raymundo Alberto Coello Valle, Stability of

quasiperiodic functions (Articulo en Extenso), Appliedmath 1V, México, 2008.
José de Jesis Rubio, Algoritmo elipsoidal pera el entrenamiento de una red neuronal recurrente (Conferencia Magistral},
Congrese de Ingenierias Mecénica, Eléctrica, Electronica y Mecatronica, México, 2007.



Formacion de Recursos Humanos

TESIS DE POSDOCTORADO

L

I-strategia de control aplicada a sistemas robéticos con zona muerta, Lugar: SEPI, ESIME UA, Instituto Politécnico
Nacional. Grado obtenido: Posdoctorado, Tesista: Zizilia Zamudio Beltrén. Fecha graduacién: 31-12-2014, Duracion: 1
ana

Segwmicnto de trayectorias utilizando redes neuronales recurrentes para una clase de sistemas no lineales con zona
muerta desconocida, Lugar: SEPL, ESIME UA, Instituto Politécnico Nacional, Grado obtenido: Posdoctorado, Tesista:
Juse Humberto Pérez Cruz. Fecha graduacnon 07-10-2013, Duracién: 1 afio.

Estralegia de control y compensacion de dindmicas no modeladas para la estabilizacion de sistemas robéticos, Lugar:
SEPL ESIME UA, Instituto Politécnico Nacional, Grado obtenido: Posdoctorado, Tesista: Panuncio Cruz Francisco

TESIS DE DOCTORADO

A

Uptimizacion de celdas de combustible de membrana de intercambio proténico, Lugar: CIITEC, Instituto Politécnico
Nacional. Grado obtenido: Doctorado, Tesista: Adridn Gustavo Bravo Acosta, Fecha de graduacién: 15-01-2015,
Duracion: 3 1/2 afios.

ontrol optimo aplicado a brazos robéticos, Lugar: CIC, Instituto Politécnico Nacional, Grado obtenido: Doctorado,
lesista: Cesar Torres Martinez, Fecha de graduacion: 13-12-2013, Duracion: 3 afios.

Disefio y modelo inteligente de un aerogenerador propuesto, Lugar: Control Automitico, CINVESTAYV IPN, Grado
obtenido: Doctorado, Tesista; Luis Arturo Soriano Avendafio, Examen predoctoral, 09-12-2014.

Disefie v aplicacion de un sistema de control para el pintado de spray de piezas usando un robot que aprende por medio de
demostracion, Lugar: SEPL, ESIME UA, Instituto Politécnico Nacional, Grado obtenido: Doctorado, Tesista: Enrique
(arcia Trinidad.

Maodelado hibrido para la descripcion del comportamiento dindmico de un aerogenerador con torre giratoria, Lugar: SEPI,
FSIME UA. Instituto Politécnico Nacional, Grado obtenido: Doctorado, Tesista: Genaro Ochoa Cruz.

TESIS by MAFESTRIA

I

4

Deteccién de fallas en un robot manipulador de dos grados de libertad con articulaciones rotacionales a traves del
modelado de sistemas de estructura variable, Lugar: SEPI, ESIME UA, Instituto Politécnico Nacional, Grado obtenido:
Mausiria. Tesista: Israel Elias Barron, Fecha de graduacion: 29-01-2015, (Mencion Honorifica), Duracion: 2 aitos.
Modelado dinamico de un vehiculo aéreo, Lugar: SEPI, ESIME UA, Instituto Politécnico Nacional, Grado obtenido:
Macstria. Tesista: Jorge Guillermo Alonso Alfaro, Fecha de graduacion: 27-06-2014, Duracion: 2 1/3 afios.

(ontrol con compensacién de zona muerta aplicado a péndulos invertidos, Lugar: SEPI, ESIME UA, Instituto Politécnico
Nacional, Grado obtenido: Maestria, Tesista; Ricardo Alejandro Balcazar Montes de Oca, Fecha de graduacion: 20-01-
)41 (Mencién Honorifica), Duracion: 2 afios.

“Modelo dinamico de un vehiculo aéreo {cuadrotor), Lugar: SEP1, ESIME UA, fnstituto Politécnico Nacional, Grado
obtenido: Maestria, Tesista: Annel Jessica Salinas Diaz, Fecha de graduacion: 20-01-2014. (Mencidn Honorifica),
Duracion: 2 afos.

C ontrol P para brazos robéticos con zona muerta, Lugar: SEPI, ESIME UA, Instituto Politécnico Nacional, Grado
abtenido: Maestria, Tesista: Jorge Rodrigo Encinas Porcel. Fecha de graduacion: 20-01-2014. (Mencién Honorifica),
Duracion: 1 1/5 afios.

Modelo dinamico de un sistema barra y esfera, Lugar: SEP1, ESIME UA, Instituto Politécnico Nacional, Grado obtenido:
Maestria. Tesista: Ricardo Pineda Garcia, Fecha de graduacién: 05-12-2013, Duracién: 2 1/3 afios.

Deteceion y rechazo de perturbaciones en sistemas de control utilizando un observador de estados, Lugar: SEPL, ESIME
1A Instituto Politécnico Nacional, Grado académico obtenido: Maestria, Tesista: Fidel Meléndez Vazquez, Fecha
sraduacion: 02-08-2013. (Mencion Honorifica y Ganador al Mejor Alumno de Posgrado), Duracion: 1 1/2 afos.

Sistema de control de temperatura basado en l6gica difusa para la mezcla de agua, Lugar: CIITEC, Instituto Politécnico
Nacional, Grado obtenido: Maestria, Tesista: Edgar Serrano Pérez, Fecha de graduacion: 22-01-2013, Duracion: 2 afios.
Modelo matematico de un vagon prototipo de tren con aplicacion al sistema de transporte colectivo metro, Lugar: SEPL
i-SIMIE LA, Instituto Politécnico Nacional, Grado académico obtenido: Maestria, Tesista: Héctor Ulises Rincon Mayorga,
Fecha sraduacion: 03-08-2012. (Mencidén Honorifica), Duracion: 2 afios.



10.

1.

20.

21.

22.

23.

24.

25.

26,

27,

28.

Disefio, construccién y propuesta de una funcion de control que estabilice y atenue las perturbaciones de un péndulo
invertido rotatorio, Lugar: SEPI, ESIME UA, Instituto Politécnico Nacional, Grado obtenido: Maestria, Tesista: Jesse Yoe
Rumbo Morales, Fecha de graduacion: 28-06-2012, Duracién: 2 affos.

Modelo cinematico inverso y dindmico de un robot mévil configuracién diferencial, Lugar: SEPI, ESIME UA, Instituto
Politéenico Nacional, Grado obtenido: Maestria, Tesista: Victor Aquine Aquino, Fecha de graduacion: 28-06-

2012 (Mencién Honorifica), Duracidn: 2 afios.

Disefio y construccion de un brazo robético articulado para estudio de su modelo matemdtico y observador de estados,
Lugar: SEPI, ESIME UA, Instituto Politécnico Nacional, Grado obtenido: Maestria, Tesista: Javier Serrano Pérez, Fecha
de graduacién; 27-06-2012, Duracién: 2 afios.

Adgquisicién y aproximacién de seflales electroencefalograficas (EEG), Lugar: SEPI, ESIME UA, Instituto Politécnico
Nacional, Grado obtenido: Maestria, Tesista: Diana Marisol Vazquez Espinoza de los Monteros, Fecha de graduacion: 26-
06-2012. (Mencién Honorifica y Ganadora a la Mejor Alumna de Posgrado), Duracion: 2 afios.

. Modelo matematico y control PD de un transelevador, Lugar: SEPI, ESIME UA, Instituto Politécnico Nacional, Grado

obtenido: Maestria, Tesista: Francisco Torres Aguilera, Fecha de graduacion: 19-06-2012. (Mencioén Honorifica),
Duracién: 2 afios.

_ Solucién de la ecuacion de Navier-Stokes para deteccion de fugas en tuberias abiertas usadas en la industria petrolera,

Lugar: SEPI, ESIME UA, Instituto Politécnico Nacional, Grado obtenido: Maestria, Tesista: Griseda J. Ordaz Hemandez,
Fecha de graduacién: 01-06-2012, Duracién: 2 afios.

Obtencién de sefiales ocular-nerviosas por medio de filtros activos, Lugar: SEPI, ESIME UA, Instituto Politécnico
Nacional, Grado obtenido: Maestria, Tesista: Vicente Garcia Rodriguez, Fecha de graduacion: 13-01-2012, Duracidn: 2
1/2 afios.

. Técnicas de estructura al infinito y control geométrico para el rechazo de perturbaciones, Lugar: SEPI, ESIME UA,

Instituto Politécnico Nacional, Grado obtenido: Maestria, Tesista: Ytzeen Leyva Giles, Fecha de graduacion: 28-06-2011,
Duracion: 2 afios.

Manufactura de un Brazo Robético SCARA, Lugar: SEPL, ESIME UA, Instituto Politécnico Nacional, Grado obtenido:
Maestria, Tesista: Victor Herndndez Hernéndez, Fecha de graduacion: 28-06-2011. (Mencién Honorifica), Duracién: 2

anos.

. Técnicas de posicionamiento de los eslabones de un brazo de 4 grados de libertad, Lugar: SEPI, ESIME UA, Instituto

Politécnico Nacional, Grado obtenido: Maestria, Tesista: Miguel Angel Funes Lora, Fecha de graduacion: 28-06-2011.
{Mencion Honorifica), Duracién: 2 afios.

Andlisis de pasividad, modelo matemdtico y construccion de un brazo cilindrico, Lugar: SEPI, ESIME UA, Instituto
Politécnico Nacional, Grado obtenido: Maestria, Tesista: Adrian Gustavo Bravo Acosta, Fecha de graduacién: 17-06-
2011, Duracién: 2 afios.

Control proporcional derivativo para un brazo robético articulado, Lugar: SEPI, ESIME UA, Instituto Politécnico
Nacional, Grado obtenido: Maestria, Tesista: Luis Arturo Soriano Avendafio, Fecha de graduacién: 17-06-2011. (Mencién
Honorifica y Ganador del Premio a la Mejor Tesis) , Duracion: 2 afios.

Plataforma para el monitoreo y modelo matematico del sistema de frenos de un vehiculo, Lugar: SEPI, ESIME UA,
Instituto Politécnico Nacional, Grado académico obtenido: Maestria, Tesista: Cesar Torres Martinez, Fecha de
graduacién: 14-01-2011, (Mencién Honorifica) , Duracion: 1 1/2 affos.

Estrategia de control aplicada al crecimiento de plantas en un invernadero, Lugar: SEPI, ESIME UA, Instituto Politécnico
Nacional, Grado obtenido: Maestria, Tesista: Germdn Andrés Gutiérrez Arias, Fecha de graduacion: 10-12-2010,
Duracién: 2 1/3 afios.

Realidad virtual de un almacén automatico en tiempo real, Lugar: SEPI, ESIME UA, Instituto Politécnico Nacional,
Grado obtenido: Maestria, Tesista: Enrique Garcia Trinidad, Fecha de graduacion: 01-07-2010. {Mencion Honorifica),
Duracion: 2 afios.

Analisis y modelado del prototipo de un acrogenerador, Lugar: Seccion de Estudios de Posgrado e Investigacion, ESIME
UA, Instituto Politécnico Nacional, Grado obtenido: Maestria, Tesista: Genaro Ochoa Cruz, Fecha de graduacion: 01-07-
2010, Duracion: 2 afios.

Verificacion dimensional de piezas metalicas de acero mediante la comparacién con una pieza patron aplicando un
sistema de visién artificial para evaluar su manufactura, Lugar: Seccion Estudios de Posgrado e Investigacion, ESIME
UA, Instituto Politécnico Nacional, Grado obtenido: Maestria, Tesista: Enrique Adan Nafiez Pacheco, Fecha de
graduacion: 14-01-2010, Duracién: 2 1/2 afios.

Simulacion de velocidad para el control de giro en turbinas de viento de dos y tres palas por medio de matlab, Lugar:
Tecnolégico de Estudios Superiores de Ecatepec, Grado obtenido: Maestria, Tesista: Genaro Deloera Flores, Fecha de
graduacion: 03-02-2009, Duracion: 1 1/2 afios.

Disefio y simulacion de una gria torre auto equilibrada con anti-oscilacion, Lugar: Tecnolégico de Estudios Superiores de
Ecatepec, Grado obtenido: Maestria, Tesista: Jorge Miguel Jaimes Ponce, Fecha de graduacion: 14-03-2008, (Mencion
Honorifica), Duracion: 1 1/2 afios.



-
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Disefio. modelado, construccion y control de un robot de dos grados de libertad probando 3 leyes de control, Lugar:
Tecnologico de Estudios Superiores de Ecatepec, Grado obtenido: Maestria, Tesista: Roberto Alcantara Ramirez, Fecha
de graduacion: 14-03-2008. (Mencion Honorifica), Duracién: 1 1/2 afios.

. Disefio y control de sistema de posicionamiento de camara de video para monitoreo, Lugar: SEPI, ESIME UA, Instituto

Politécnico Nacional, Grado obtenido: Maestria, Tesista: Mario Alberto Andrade Orgaz, Fecha de graduacién: En comité
revisor.

Robot delta controlado mediante visién 3D, Lugar: SEPI, ESIME UA, Instituto Politécnico Nacional, Grado obtenido:
Maestria. Tesista: Kalid Tonatiuh Ortiz Flores.

Modelo dinamico de un manipulador para un sistema de energia alternativa utilizando un motor stirling Lugar: SEPI,
ESIME UA, Instituto Politécnico Nacional, Grado obtenido: Maestria, Tesista: David Ricardo Cruz Caramillo

TESINAS DE ESPECIALIDAD

[}

Modelo matematico de un servomotor Brushless de bajo voltaje, Lugar: SEPI, ESIME UA, Instituto Politécnico Nacional,
(rado obtenido: Especialidad, Tesista: Itzel de Jesiis Gonzalez Ojeda, Fecha de graduacion: 20-01-2012.

Estabilidad estitica de un vehiculo aéreo no tripulado, proyecto VIR-01, Lugar: SEPL, ESIME UA, Instituto Politécnico
Nacional, Grado obtenido: Especialidad, Tesista: Rubén Olvera Oliva, Fecha de graduacion: 30-06-2011. (Mencion
Honorilica)

Simulacion y construccion de un filtro pasa altas y de un filtro pasa banda, Lugar: SEPI, ESIME UA, Instituto Politécnico
Nacional. Grado obtenido: Especialidad, Tesista: Julio Cesar Cerecedo Marquez, Fecha de graduacion: 14-01-2011.
Andlisis mecanico de un transelevador, Lugar: SEP1, ESIME UA, Instituto Politécnico Nacional, Grado obtenido:
Fspecialidad, Tesista; Omar Eduardo Cruz Montafto, Fecha de graduacion: 28-06-2010, (Mencién Honorifica y Mejor
Alumno de Especialidad).

TESIS DE LICENCIATURA

tad

il

Disefio de un sistema automatizado para la medicién de tapas de madera, Lugar: ESIME UA, Instituto Politécnico
Nacional. Grado obtenido: Licenciatura, Tesista: Velasco Villagas Alejandro, Fecha de graduacion: 25-09-2013.
Maquina colocadora de Fminas de cartén para la estiba en una fabrica de aceites comestibles, Lugar: ESIME UA,
[nstituto Politécnico Nacional, Grado obtenido: Licenciatura, Tesista: Cachén Vazquez José Alberto, Rangel Zamudio
Miguel Angel, Reyes Marios Marco Hugo, Fecha de graduacion: 13-12-2012

Sisterna de vision artificial empleado para mejorar el proceso de produccién de la tortilla, Lugar: ESIME UA, Instituto
Politécnico Nacional, Grado obtenido: Licenciatura, Tesista: José Darfo Arenas Cruz, Fecha de graduacién: 17-02-2012
Madelado y control de un robot tele operado configuracion futura, Lugar: ESIME UA, Instituto Politécnico Nacional,
(irado obtenido: Licenciatura, Tesista: Pacheco Romero Angel Francisco, Fecha de graduacion: 07-12-2011

Control del proceso de didlisis peritoneal continua ambulatoria, Lugar: ESIME UA, Instituto Politécnico Nacional, Grado
obtenido: Licenciatura, Tesista: Alan Edwin Gonzalez Rojas, Jorge Enrique Leal Vazquez, Fecha de graduacion: 28-10-
2011

Monitoreo de variables relacionadas al freno de un automavil, Lugar: ESIME UA, Instituto Politécnico Nacional, Grado
obtenide: Licenciatura, Tesista: Cesar Berthold Martinez Roldan, Fecha de graduacion: 01-08-2011.

Analisis de un prototipo de un aerogenerador,Lugar: ESIME UA, Instituto Politécnico Nacional, Grado obtenido:

| wenciatura, Tesista: Daniel Delgado Resendis, José Antonio Resendiz Aguilar, Fecha de graduacién: 17-03-2011.
Andlisis v disefio de un sistema automatico para empaquetar bolsas que contienen granos, semillas y polvos, Lugar:
ESIME LA, Instituto Politécnico Nacional, Grado obtenido: Licenciatura, Tesista: Jorge Francisco Montoya Montoya,
Fecha de graduacidn: 12-08-2010.

Medicion del dngulo de rotacidn y medicion de la fuerza del aire de un aerogenerador, Lugar: UAM Azcapotzaico, Grado
obienido: Licenciatura, Tesista: Mauricio Daniel Castro Pantoja, Fecha de graduacion: 15-01-2009.

. ldentificacién de patrones para ondas cerebrales con red neuronal tipo adaline, Lugar: UAM Azcapotzalco, Grado

obtenido; Licenciatura, Tesista: Raymundao Coello Valle, Fecha de graduacién: 15-01-2009.

~ Modelado v construceién para un sistema eléctrico y para un sistema electronico, Lugar: UAM Azcapotzalco, Grado

ohtenido: Licenciatura, Tesista: Agustin Francisco Ruiz Amaya, Fecha de graduacion: 15-01-2009.

_ Modelado y validacién de circuitos electrénicos, Lugar: UAM Azcapotzalco, Grado obtenido: Licenciatura, Tesista:

Héctor Fiores Ruiz, Fecha de graduacion: 17-12-2008.

. Construccion de un prototipo y modelado de un aerogenerador, Lugar: UAM Azcapotzalco, Grado obtenido: Licenciatura,

TI'esista: Fernando Baruch Santillanes Posada, Fecha de graduacion: 03-10-2008.

Prototipo a escala de un sistema de frenos con estimacion de velocidad longitudinal en situaciones de deslizamiento.
| usar LIAM Azcapotzalco, Grado obtenido: Licenciatura, Tesista: Valentin Hernandez Jorge Alberto, Fecha de
araduacion: 01-09-2008.



16.

Redes neuronales difusas evolutivas y su aplicacién en problemas de prediccion, Lugar: UAM Azcapotzalco, Grado
obtenido: Licenciatura, Tesista; Marco Antonio Sanches Trejo, Fecha de graduacién: 09-06-2008.

Mantenimiento automético de un acuario de agua dulce, Lugar: UAM Azcapotzalco, Grado obtenido: Licenciatura,
Tesista: Meza Quifiones Christian Omar, Fecha de graduacion: 09-04-2007.

Proyectos de Investigacion

20.
21.

22,

23,
24.

(Director) Energia alternativa, control, y zona muerta I, Seccion de Estudios de Posgrado e Investigacion: 20144041,
Inicio: 01-01-2014, Fin: 31-12-2014

(Director) Zona muerta y Control I, Seccion de Estudios de Posgrado e Investigacion: 20131596, Inicio: 01-01-2013,
Fin: 31-12-2013

(Director) Robética y Control 1, Seccién de Estudios de Posgrado e Investigacion: 20121387, Inicio: 01-01-2012, Fin:
31-12-2012

(Director) Control y monitoreo de variables I, Seccién de Estudios de Posgrado e Investigacion: 20110004, Inicio: 01-
01-2011, Fin; 31-12-2011.

(Director) Modelado y control de brazos robéticos I, Seccion de Estudios de Posgrado e Investigacién: 20100960,
Inicio: 01-01-2010, Fin: 31-12-2010 (Ganador de! Premio a la Investigacion del IPN 'y del Premio a la Ingenieria).
(Director) Analisis y disefio del prototipo de un aerogenerador, Secretaria de Investigacion y Posgrado (SIP):
20090996, Inicio: 01-01-2009, Fin: 31-12-2009 (Ganador del Premio a fa Ingenieria).

(Director) Sistemas difusos neuronales con filtraje de Kalman o minimos cnadrados, UAM Azcapotzalco del D.F.
(Nuevos profesores de tiempo completo de PROMEP). Inicio: 01-11-2007, Fin: 31-10-2008.

(Director) Modelado, construccion y control de una gria mecinica, Tecnologico de Estudios Superiores de Ecatepec,
Inicio: 01-01-2006, Fin: 31-12-2006.

(Director) Control aplicado al proceso de separacién de hidrocarburos (aceite-agua-gas), Instituto Mexicano del
Petrbleo. Inicio: 01-02-2002, Fin: 01-07-2002.

(Participante) Modelado y control de sistemas mecatrdnicos, Secretaria de Investigacién y Posgrado: 20131389,
Inicio: 01-01-2013, Fin: 31-12-2013.

. (Participante) Deteccién de perturbaciones en sistemas de control utilizando subespacios invariantes, Secretaria de

Investigacién y Posgrado: 20131208, Inicio: 01-01-2013, Fin: 31-12-2013.

. (Participante) Disefio de ley de control para rechazo de perturbacién en el péndulo invertido rotativo, Secretaria de

Investigacion y Posgrado: 20120975, Inicio: 0-01-2012, Fin: 31-12-2012.

. (Participante) Disefio, modelado y control de sistemas electromecanicos, Secretaria de Investigacion y Posgrado:

20121319, Inicio: 01-01-2012, Fin: 31-12-2012.
(Participante) Analisis y modelado de sistemas para la implementacion de estrategias de control, Secretaria de
Investigacion y Posgrado: 20113287, Inicio: 01-01-2011, Fin: 31-12-2011.

. (Participante) Disefio y construccién de un robot mévil para la enseianza y la investigacidn, Secretaria de

Investigacién y Posgrado: 20111173, Inicio: 01-01-2011, Fin: 31-12-2011.

(Participante) Control y monitoreo de variables, Secretaria de Investigacién y Posgrado: 20101577, Inicio: 01-01-
2010, Fin: 31-12-2010.

(Participante) Analisis, diseiio y aplicaciones de la teorfa de control, Secretaria de Investigacién y Posgrado (SIP):
200913507, Inicio: 01-01-2009, Fin: 31-12-2009.

. {Participante) Diseiio de un controlador mediante minimizacién de norma infinita para atenuacién de

perturbaciones externas, Secretaria de Investigacion y Posgrado (SIP): 20091035, lnicio: 01-01-2009, Fin: 31-12-2009.

. (Participante) Diseiio de controladores adaptativos para controlar la posicién de un robot: teoria y

simulacién, Secretaria de Investigacion y Posgrado (SIP), Inicio: 01-01-2008, Fin: 31-12-2008.

(Participante) Sistemas inteligentes y procesamiento de sefiales, UAM Azcapotzalco, Inicio: 01-01-2008.
(Participante) Neural adaptive control for nonlinear multiple time scale dynamic systems, CINVESTAV del D.F.
Inicio: 01-09-2006, Fin: 30-08-2009.

(Participante) Desarrollo, Instrumentacién y Control de Sistemas Mecanicos, UAM Azcapotzalco del D.F. Inicio: 02-
10-2008

(Participante) Sistemas Neuro-difusos, UAM Azcapotzalco del D.F. Inicio: 01-01-2007, Fin: 31-12-2007.
(Participante) Control Inteligente Hibrido, UAM Azcapotzalco del D.F. Inicio: 0t-01-2006, Fin: 31-12-2006.
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¢ L.icler) Miembro del Grupo de Robética y Sistemas de Control, 2011-.
Miembro de la Red de Investigacién de Energfa, 2013-.

Miembro de la Red de Expertos en Robética y Mecatrénica, 2012-.

Miembro del Grupo de AEFS- Adaptive Evolving Fuzzy Systems, 2009-.
Miembro del Grupo de Sistemas Inteligentes y Procesamiento de Sefiales, 2008.

Experiencia Docente

('lases impartidas en la Maestria en Ingenierfa de Manufactura (MIM) de la SEPI-ESIME UA-IPN: I) Manipuladores
roboticos. 2) Manufactura inteligente, 3) Modelado, simulacién y control de sistemas, 4) Precedente de matematicas.
(lases impartidas en la Especialidad en Ingenieria Mecanica (EIM) de la SEPI-ESIME UA-IPN: 5) Controladores
programables

("lases impartidas en posgrado en el TESE: 6) Desarrollo de proyectos I1, 7) Robética I, 8) Robotica 1.

('lases impartidas en licenciatura de ESIME UA-IPN: 9) Controladores Logicos Programables, 10} Laboratorio de
ontroladores Logicos Programables, 11) Automatizacion de Sistemas Industriales, 12) Laboratorio de Automatizacion
de Sistemas Industriales, 13) Temas selectos de robética.

{ tases impartidas en licenciatura en el TESE y la UAM UA: 14) Teoria de disefio 16gico 1, 15} Instrumentacion, Sistemas
de control I, 16) Diodos y amplificadores operacionales, 17) Laboratorio de diseifio logico 1, 18) Laboratorio de Diseiio
idgico 11, 19) Laboratorio de circuitos eléctricos I, 20) Robética, 21) Estatica, 22) Algebra lineal, 23) Sistemas de control
fineal 11. 24) Electrénica Digital.

Cursos

f

Automatizacion por PLC's : Diplomado sabatino de 192 horas impartido en el Centro de Estudios Cientificos y
leenologicos Wilfrido Massieu.

Programacién del Robot motoman: Curso sin examen de 80 horas en el Tecnolégico de Estudios Superiores de

I catepec.

Seminario Impacto Profesional: Curso sin examen de 80 horas impartido en la empresa llamada Coordinacion de
Fstrategias en Productividad.

Control Logico Programable (PLC): Curso sin examen de 108 horas impartido por el Centro de Capacitacion para el
Frabajo Industrial nimeroe 12.

Control Secuencial de motores eléctricos: Curso sin examen de 72 horas impartido por el Centro de Capacitacion para
ol irabajo Industrial numero 12.

Inglés: Curso de 480 horas terminado con promedio de 9.8 en UPIBI (IPN).
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