Lista de verificacion de disposiciones especificas sobre la propuesta para la
creacion de Areas de Investigacién

Nombre del area propuesta: Area de Combinatoria, Control y Optimizacion

Criterio SI | NO

1. ¢la propuesta define con precision el objeto de estudio y los objetivos
generales y especificos?

2. ¢Hay concordancia entre del nombre, los objetivos del Areay el campo de
conocimiento que desarrollara con los objetivos del Departamento al cual
estard adscrita?

3. ¢élos productos de la investigacidn que sustentan la propuesta son resultado de
trabajo colegiado?

4. ¢Lla propuesta contempla un programa de actividades académicas de discusion
colectiva y sistematica entre los miembros del Area?

(N 1 I O

5. ¢Considera que el plan de desarrollo propuesto es viable?

Argumentos para cada criterio:

PUNTO 1.

Si.

Esta claramente definido el objeto de estudio. Lo mismo ocurre con el objetivo general y los
objetivos especificos.

El objetivo general esta relacionado con tres campos de las matematicas, que se reflejan en
los objetivos especificos, como se describe a continuacion.

Campo en el objetivo general Objetivos especificos
Combinatoria 2, 4, 6, 10, 11

Control de sistemas 1, 3, 7, 8, 10, 11

Optimizacién 5, 6, 9, 10, 11

PUNTO 2.

Si.

El nombre del proyecto alude a los campos de las matematicas que se especificaron en el
punto 1y que estan relacionados directamente con los objetivos del area que se propone.
También se cumple con los objetivos del departamento de Ciencias Basicas, tanto los de
docencia, como se refleja en los objetivos especificos 6, 9 y 10; asi como en el objetivo del
departamento de generar conocimientos, en este proyecto, en los campos de las
matematicas y de la fisica, dado que los objetivos especificos del 1 al 8 van primordialmente
en esa direccion.

PUNTO 3.

Si.

Los miembros del grupo han colaborado por varios afios, tanto en proyectos de investigacion
y seminarios como en la organizacion de eventos, lo cual se hace evidente en el documento
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Argumentos para cada criterio:

C. Romero-Meléndez, F. Monroy-Pérez, and B. Vazquez-Gonzalez,

“*Motion planning and differential flatness",

Conference Proceedings. 6th International Conference on Physics and Control, PhysCon
2011. IPACS Electronic Library. Leén, Espafia, 5 al 8 de septiembre de 2011.

C. Romero-Meléndez, F. Monroy-Pérez, B. Vazquez-Gonzalez,

““Control of vibratory systems: a flatness approach”,

5th International Conference on Physics and Control (PhysCon 2011)

F. Monroy-Pérez, C. Romero-Mel\'endez, = Controllability and motion planning of vibratory
systems: a flatness approach", Cybernetics and Physics 1 (2), 2012, 113-119

F. Monroy-Pérez, C. Romero-Mel\'endez, " The motion planning problem: differential
flatness and nilpotent approximation", Cybernetics and Physics 2 (3), 2012, 133-142

C. Romero-Meléndez, F. Monroy-Pérez, The motion planning problem: differential flatness
and nilpotent approximation. Cybernetics and Physics 2 (3), 2013, 133-142.

Laura E. Chavez-Lomeli, Ma. Guadalupe Rodriguez Sanchez, Comit\'e organizador
“Encuentro de Matroides", M\'exico, 2015, 2016, 2018 y 2023.

Laura E. Chavez-Lomeli, Criel Merino, Guadalupe Rodriguez Sanchez, Geoff Whittle, ™ A
new polynomial for polymatroids", The Australasian Journal of Combinatorics, 80(3) P.
342-360, (2021).

Laura E. Chavez-Lomeli, J. Luviano-Flores, Ma. Guadalupe Rodriguez., Miembros del comité
organizador ““Conversando las matematicas"”, evento en linea, 2021.

PUNTO 4.

Si.

El programa de actividades académicas y discusion colectiva se encuentra detallado en el
numeral 6 del documento.

PUNTO 5.

Si.

El proyecto cuenta con la colaboracién de 3 especialistas en Combinatoria, con experiencia
en la investigacion en matroides. Esto es una fortaleza del grupo que no se encuentra en
muchas instituciones y que es una base sélida para un area de investigacién importante en
el Departamento de Ciencias Basicas. Por otra parte, también se tienen 3 especialistas en
Control de sistemas, como se ve reflejado en los primeros 5 articulos de la lista anterior.
Muchas de las tesis, proyectos terminales y direccidn de servicios sociales tiene que ver
directamente con problemas de optimizacién, como se explica en el punto 7.3.

ANEXO
(la idea del Anexo, es proporcionar un material, del que se pueda tomar algin punto como
base para algun argumento que lo amerite)

Los dos logros més importantes, del grupo, en el campo de la Combinatoria y los matroides
este son:

1. El grupo esté fuertemente involucrado en la organizacion de los Encuentros de Matroides,
gue han contado con la asistencia de investigadores de varias instituciones como IMATE
Oaxaca, Cuernavaca y CDMX, CINVESTAV, UAM Azcapotzalco e Iztapalapa, CIMAT, etc.;
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	Text2: PUNTO 1.
Si.
Está claramente definido el objeto de estudio. Lo mismo ocurre con el objetivo general y los objetivos específicos.
El objetivo general está relacionado con tres campos de las matemáticas, que se reflejan en los objetivos específicos, como se describe a continuación.

Campo en el objetivo general Objetivos específicos
Combinatoria 2, 4, 6, 10, 11
Control de sistemas 1, 3, 7, 8, 10, 11
Optimización 5, 6, 9, 10, 11

PUNTO 2.
Si.
El nombre del proyecto alude a los campos de las matemáticas que se especificaron en el punto 1 y que están relacionados directamente con los objetivos del área que se propone. También se cumple con los objetivos del departamento de Ciencias Básicas, tanto los de docencia, como se refleja en los objetivos específicos 6, 9 y 10; así como en el objetivo del departamento de generar conocimientos, en este proyecto, en los campos de las matemáticas y de la física, dado que los objetivos específicos del 1 al 8 van primordialmente en esa dirección.
 
PUNTO 3. 
Si.
Los miembros del grupo han colaborado por varios años, tanto en proyectos de investigación y seminarios como en la organización de eventos, lo cual se hace evidente en el documento 
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C. Romero-Meléndez, F. Monroy-Pérez, and B. Vázquez-González, 
``Motion planning and differential flatness'',
Conference Proceedings. 6th International Conference on Physics and Control, PhysCon 2011. IPACS Electronic Library. León, España, 5 al 8 de septiembre de 2011.
 C. Romero-Meléndez, F. Monroy-Pérez, B. Vazquez-Gonzalez,
``Control of vibratory systems: a flatness approach'',
5th International Conference on Physics and Control (PhysCon 2011)

 F. Monroy-Pérez,  C. Romero-Mel\'endez, `` Controllability and motion planning of vibratory systems: a flatness approach'',  Cybernetics and Physics 1 (2), 2012, 113-119

F. Monroy-Pérez, C. Romero-Mel\'endez,   `` The motion planning problem: differential flatness and nilpotent approximation'', Cybernetics and Physics 2 (3), 2012, 133-142

C. Romero-Meléndez, F. Monroy-Pérez, The motion planning problem: differential flatness and nilpotent approximation. Cybernetics and Physics 2 (3), 2013, 133-142.

Laura E. Chávez-Lomelí, Ma. Guadalupe Rodríguez Sánchez, Comit\'e organizador  ``Encuentro de Matroides", M\'exico, 2015, 2016, 2018 y 2023.

Laura E. Chávez-Lomelí, Criel Merino, Guadalupe Rodríguez Sánchez, Geoff Whittle, `` A new polynomial for polymatroids'', The Australasian Journal of Combinatorics,  80(3) P. 342-360, (2021).

Laura E. Chávez-Lomelí, J. Luviano-Flores, Ma. Guadalupe Rodríguez., Miembros del comité organizador ``Conversando las matemáticas", evento en línea, 2021.

PUNTO 4. 
Si.
El programa de actividades académicas y discusión colectiva se encuentra detallado en el numeral 6 del documento.

PUNTO 5.
Si.
El proyecto cuenta con la colaboración de 3 especialistas en Combinatoria, con experiencia en la investigación en matroides. Esto es una fortaleza del grupo que no se encuentra en muchas instituciones y que es una base sólida para un área de investigación importante en el Departamento de Ciencias Básicas. Por otra parte, también se tienen 3 especialistas en Control de sistemas, como se ve reflejado en los primeros 5 artículos de la lista anterior. Muchas de las tesis, proyectos terminales y dirección de servicios sociales tiene que ver directamente con problemas de optimización, como se explica en el punto 7.3.

ANEXO
(la idea del Anexo, es proporcionar un material, del que se pueda tomar algún punto como base para algún argumento que lo amerite)

Los dos logros más importantes, del grupo, en el campo de la Combinatoria y los matroides este son:

1. El grupo está fuertemente involucrado en la organización de los Encuentros de Matroides, que han contado con la asistencia de investigadores de varias instituciones como IMATE Oaxaca, Cuernavaca y CDMX, CINVESTAV, UAM Azcapotzalco e Iztapalapa, CIMAT, etc.; así como con la presencia del Dr. Geoff Whittle de “Victoria University” de Nueva Zelanda. Las reuniones se han llevado a cabo en 2015, 2016, 2017, 2018, interrumpidos por la epidemia de Covid y los cuales serán retomados en agosto de este año 2023.

2. Se ha contribuido al desarrollo de este campo de investigación con la preparación de nuevos elementos mediante la dirección de 2 tesis cuyos temas caen en el campo de las estructuras de tipo matroidal, desarrolladas en el Posgrado de Optimización de la UAM-A,  y un proyecto terminal de la Licenciatura en Ingeniería en Computación. Los datos son:

2.1 Un modelo combinatorio en ensamblamiento genético. Tesis de la  
Maestría en Optimización, presentada por la alumna Lidia Angélica 
García García. Fecha de examen: 13 de febrero de 2018.

2.2 Interacción de gráficas de listones y delta-matroides. Tesis de doctorado del Posgrado en Optimización, con un 95% de avance, a cargo del alumno José de Jesús Rodríguez Martínez.

2.3 Generación de Delta-Matroides no binarios y no ternarios mediante
                cómputo paralelo. Proyecto terminal, desarrollado por el alumno Diego 
                Leonardo Frausto Tamayo. Fecha de examen: 23 de marzo de 2018.
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