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OBJETIVO (S): 

Objetivos Generales: 

Al f i nal de la UEA el alu mno será c apaz de : 

- I d entificar los principios d e l control clásico. 
- Ap licar l oa p r incipi os de l a t eor ía d e c ontrol c lásico. 
- Deducir l os modelos ma temáticos l i neales de sis temas fisicos. 
- Analizar sistemas lineales med iante la r e spuest a en el tiempo. 
• Analizar l a s accione s básicas d e l control. 
· Dise nar sis tema s d e c o ntro l emple ando l as acciones bás icas del con trol. 

CONTENIDO SINTBT¡_co : 

l . Introducción . 
2 . Modelos matemát icos de Sistemas Lineales i nva r iantes en el tiempo . 
3 . Re s pue sta e n e l tie mpo . 
4 . Análisis de estabil idad. 
S. Sintonización de l as a cciones bás ica• d e Cont rol. 

MODALIDADES DE CONDUCCI ON DBL PROCESO DB BNSBÑANZA· APREHDIZAJB: 

La e clases se conduci r á n d e ma nera e xpositiva y demostrat i va a través de 
ejercicios y ejemplos con apoyo de medi os audiovisuales y computacionales . 
Alternativamente modalidad SAI . 

Como p a rte de l a s modalidades d e conducción del p r oceso de 
enseñanza - aprendiza je s erá r equ1a1to que l os alumnos con apoyo del profesor •. I 
part icipen en la r evisi ón y análisis de al menos un texto t~cnico, cient1f i co) 
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Se procurará que como parte de las modal idades de conducción del proceso de 
enseñanza-aprendiza je los alumnos participen en la presentación oral de sus 
traba jos, tareas u otras actividades acadimicas desarrolladas durante el 
curso. 

MODALIDADES DB BVALUACION: 

Bvaluaci6n Global: 

Al menos tres evaluaci ones periódicas (80t) consistentes en preguntas 
concept uadas, resolución escrita de problemas, simulaciones por computadora y 
tareas extra-clase. 

Evaluación terminal (20%), consistente en preguntas conceptuales y problemas 
escrir::.os. 

Evaluación de Recuperación: 

Admite evaluación de recuperación consistente en pregu ntas conceptuadas y 
problemas escritos (100\) . 

No requiere inscripción previa. 

BIBLiOGRAPIA NECESARIA O RECOMBNDABLB: 

l. Ogata K .. "Ingeniería de control moderna• , Pearson Prentice Hall, Sa. ed ., 
México. 2010. 

2 . Kuo B. C., •sistemas de control automático•, Pearson Prentice Hall, 7a. 
ed., Mé x ico, 1996. 

3. Dorf R. c. •sistemas de control moderno•, Pearson Prentice Hall, lOa. ed. , 
México, 2005. 

4. Nise, Norman S., "Sistemas de contro l para ingenieria " , Ed . CECSA, México, 
2002. 

5. Smitb C. A., Corripio A. B., •control automático de procesos. Teoría y 
práctica", Limusa Noriega Editores, 1991. 

Revistas de divul gación, técnicas o c ient1ficas en inglés, relacionadas con 
el contenido de la UEA. 
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