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OBJETIVO(S) : |
Objetivos Generales:
Al final de la UEA el alumnc sers capaz de:

- Identificar los principice del control clisieon.

= Aplicar los principics de la teoria de contrel cléeico.

= Deducir los modelos matemdticos lineales de sistemas fisicos,
- Analizar sistemas lineales mediante la respuesta en el tiempo.
- Analizar las acciecnes bdsicas del contral,

- Dipeflar sistemas de control empleando las acciones basicas d=l control, [

CONTENIDO SINTETICO:

Introduceisn.

Modeloe matemdticos de Sistemas Lineales invariantes en el Ciempo.
Respuesta en el tiempo.

Andlieie de eatabilidad.

Sintonizacidn de las acciones biaicas de Control.
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MODALIDADES DE COMDUCCION DEL PROCESO DE ENSENANZA- APRENDIZAJE:

Las clases se conducirin de manera expoaitiva y demcetrativa a través de|

ejercicics y ejemplos con apoye de medios audiovisuales y computacicnales, |
Alternativamente modalidad Sar .

Como parte de las modal idades de conduccisn del proceso de|
Enseﬁanza~apr¢nﬂizaj: BErf requisito que los alumnos con apoyo del profesor,
participen en la revigién ¥ andlisis de al mencs un texto Eécnico, cientifico
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0 de difusién wescrite en idiema inglés y que contribuya a alcanzar los
objetivog del programa de egtudioe.

g8e procurard que cemo parte de las modalidades de conduceoidn del procesa de
enseflanza- -aprendizaje los  alumnos participen en la presentaszién oral de gus
trabajos, tarsas u otrag actividades académicas desarrolladas durante el
CUrso.

MODALIDADES DE EVALUACION:

Evaluacion Slabal:

Al manocs tres evaluaciones pPeriddicas (80%} consistentes en Preguntas
conceptuadas, resolucifn eserita de problemas, simulaciones por computadora v
tareas extra-clage.

Evaluacidn terminal {20%), coneistente sn Preguntas conceptuales y problemas
egCricos.

Evaluacidn de Recuperacidn:

; [
Admite evaluacién de recuperacidin consistente an Preguntas conceptuadas y
problemas escritos (100%].

No reguiere inscripcién previa.
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Revietas de divulgacidn, técnicas o cientf{ficas an inglés, relacicnadag con
|El contenido de la UBA,
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