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OBJETIVO(8) :

Objetivos Generales:
Al final de la UEA el alumno seri capag de:

- Identificar loes principios del control clasica,
- Aplicar los principice de la teoria de control elisico.
- Deducir los modelos mateméticos lineales de sistemas fisicos.
Analizar sistemas lineales mediante la respuesta en el tiempao.
- Analizar las acciones basicas del contraol,
- Disefiar sistemas de control empleando las acciones bisicas del control.

CONTENIDO SIRTETICO:

Introduccidbn.

Modelos matemiticos de Sistemas Lineales invariantes en el tiempo.
Eeapueata en &l tiempo.

fndlisie de estabilidad.

Sintonizacidn de lae acclones bdsicas de Control.
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HODALIDADES DE CONDUCCION DEL PROCESC DE ENSERANZA-APEENDIZATE:

Las clases se conducirdn de manera expositiva y demostrativa a través de

ejercicios y ejemplos con apoyo de medios audiovisuales y computacicnales.
|Alternativamente modalidad SAT.

Como parte de las modal idades de conduccisn del proceso de
|enseflanza-aprendizaje serd requisito gue loe alumnos con apoya del profegor,
!kparticipen en la revisidn y andlisis de al menos un texto técnice, cientifico
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[; de difusidén escrito en idiema inglée ¥ dque contribuya & alcanzar log

objetivos del programa de estudiss.

c8 Procurard gue como parte de las modalidades de conduceidn del proceso de|
ensefianza-aprendizaje los alumnos participen en la presentacién oral de gus
trabajog, tareazs u otras actividades académicas desarrolladas durante el
CUrso.

| MODALIDADES DE EVALUACTON:
Evaluacidn Global-:

Al menca Eres evaluaciones periddicas 180%} consistentes en preguntas
conceptuadas, resclucidén escrita de problemas, simulaciones por computadora ¥
Lareas extra-clase.

Evaluacitn terminal (20%), consistente an pPreguntas conceptuales y problemas
egcricas,

Evaluacidn de Recuperacidn:

Admite evaluacién de recuperacifn consistente en Preguntas conceptuadas y
problemas escritos {100%7.

No requiere inscripoién prewvia.
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|Bevietas de divulgacifn, técnicas o cientificas en inglés, relacionadas con
|el contenido de la UEA.
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