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Clave de la Propuesta PPI-23 -22 - PT
Puntos a considerar Si | No Observaciones/Comentarios
¢ Se incluyen los datos de la Portada (licenciatura, titulo, ]
modalidad, versién, declaratoria, firmas, etc.)?
¢La extension del Titulo es adecuada y sin ]
abreviaturas?
¢ El Titulo refleja de forma clara lo que se trabajara en el ] . .
proyecto? Se sugiere ordenar las ideas conforme a lo que
¢La Introduccion describe en forma concisa el area de B L.
aplicacion del proyecto? Se habla de brazos roboticos y la propuesta no los
¢ Los Antecedentes sitlan el proyecto propuesto
respecto a otros trabajos? [1]|se incluyen dos referencias de robots y no se
¢ La Justificacion describe la razon, relevancia o . .
necesidad que origina el proyecto? L1 ||El construir una "nueva estructura" no garantiza
¢ El Objetivo General es claro y tiene relacién directa ) _
con el proyecto a realizar? [1]|No se observa el alcance o profundidad del disefio
¢Los Objetivos Particulares se engloban en el
objetivo general? [J]|No se observa el alcance o profundidad del disefio

¢La secuencia de actividades que se presenta en la
Metodologia es congruente con los objetivos y permite
que se alcancen éstos?

No aplica

¢La Descripcidn Técnica presenta las especificaciones
generales y particulares (materiales, dimensiones,
normas, etc.), asi como la explicacién funcional de cada
uno de los bloques del sistema a desarrollar?

Faltan criterios como velocidad de operacion, y

¢La Normatividad mencionada da un marco a la
propuesta?

6 de 7 normas son relativas a robots, no se

¢El Cronograma de Actividades sefiala con claridad
las tareas a realizar para alcanzar los objetivos del
proyecto?

No hay actividades que permitan observar la

¢ El proyecto es realizable en el tiempo propuesto?

Con la informacion disponible, no se puede

¢, Se encuentran indicados los Entregables dentro de la
propuesta? ¢ Se incluye explicitamente la entrega del
Reporte Final?

¢ Se incluyeron las Referencias Bibliograficas y estas
cumplen con el formato solicitado?

¢La Terminologia especifica del proyecto, que no es del
conocimiento general en Ingenieria Mecanica, esta
claramente explicada?

No es necesaria

¢ Se indican instalaciones, equipos y materiales que se
requieren para realizar el proyecto?

Se habla de construccion y no se menciona algun 1

¢ La propuesta tiene una redaccion clara y sin faltas
ortograficas?

¢ El enfoque del trabajo corresponde a un proyecto de
Ingenieria Mecanica?

[

Observaciones

puntos.

No se logra observar la profundidad del disefio que se quiere realizar. Hay repetidas menciones a los
robots no se planea hacer un robot. Tiene muchas faltas de ortografia. Frases de muchas lineas sin
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1 INTRODUCCION

El galvanizado es un proceso que consiste en recubrir metales como hierros y aceros con

una capa de zinc que le aporta una proteccion contra la corrosion atmosférica.
Mejorar la redaccion, siete renglones en un solo parrafo. ; . .
Existen dos tipos de procesos a través de los cuales se puede realizar €l primero es el

galvanizado por inmersion en caliente, este se realiza mediante la accion de introducir los
productos en un bafo de zinc a una temperatura de 450 °C, logrando que se produzca la
aleacién de zinc con el acero en la superficie, y el segundo es el galvanizado en continuo,
el cual se utiliza para galvanizar las bobinas de acero laminado de bajo, medio y alto
contenido de carbono llevandose a cabo en una linea de producciéon automatizada, donde

se calientan para poder bafarlas con zinc, formando la aleacién en la superficie [1].
¢ Qué relacion tiene un robot con la propuesta de Proyecto?

Un robot industrial, es un manipulador multifuncional, reprogramable y capaz de mover
piezas, herramientas, o dispositivos especificos, a través de trayectorias variables, las
cuales son programadas con el fin de efectuar tareas diversas [2].

El proyecto a realizar consiste en el disefio y construccion, de un sistema electromecanico,
con este equipo se podran realizar practicas de inmersién en crisol para galvanizado en
caliente en probetas de forma controlada y segura, evitando asi la toma directa de las
muestras metalicas.  ;va existe el crisol?

Colocar una declaracién que explique quién absorvera los gastos de la consruccién.
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2 ANTECEDENTES

En el afio 2018 el alumno Edye Ramsés Esqueda Mondragén, de la Universidad Autbnoma
Metropolitana unidad Azcapotzalco, presento el proyecto titulado “Disefio y construccién de
un sistema electromecanico para inmersion de probetas en un horno vertical marca
Lindberg” [3]. De este proyecto se tomara en consideracion el sistema tipo gria para el
disefio de la estructura y se conservara el sistema de control de movimiento.

En el afio 2019 los alumnos Nicolas Alvarado Carrillo y Yamil Eduardo Gual Teros Matiz,
de la Fundacion Universidad de América, Facultad de Ingenierias, Bogota, presentaron el
proyecto integral “Disefio de un brazo robético para utilizar en un laboratorio de
automatizacion” [4]. De este proyecto se considerara el analisisde disefio de trasmisién de
engranaje y fuerzas que actdan.

En el afio 2004 el alumno Jair Vargas Cortes, de la Universidad Auténoma de Occidente,
Facultad de Ingenieria, Santiago de Cali, presento el trabajo de grado “Disefio y
construccion de un dispositivo manipulador de elementos robot cilindricos Jagger-F03” [5].
De este trabajo se considerara el disefio empleado, asi como el analisis mecanico, @nalisis

de que actuan en cada brazo.
revisar la redaccion

3 JUSTIFICACION

En el area de ciencia de materiales del departamento de materiales de la Universidad
Autonoma Metropolitana Unidad Azcapotzalco, se cuenta con una estructura
electromecanica para galvanizado de probetas por inmersién, la cual presenta problemas
de inestabilidad y pandeo en las barras guia, lo cual ocaciona que su manipulacion sea
riesgosa para el operador.

Por lo mencionado anteriormente surge la necesidad de disefiar y construir una nueva
estructura electromecénica para poder ponerla en funcionamiento en practicas de
galvanizado por inmersién en caliente logrando que la inmersion y sustraccion de las
muestras metéalicas se realiza con mayor seguridad, @vitar la interaccion directa entre el
horno y el operador, con la finalidad de evitar accidentes €l sistema se puede emplear en

otros procesos. . . .
Corregir la redaccion, se leen ideas sueltas
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4 OBJETIVOS

Objetivo general:
Uso incorrecto de la vifieta

Disefar, construir y evaluar un sistema electromecanico para galvanizado de
probetas por inmersion en caliente.

Objetivos particulares: ¢en qué eje?
1. Disefiar un sistema electromecénico rotacional del0a180°y altura vertical de 1000
mm. No se observa el alcance del disefio que se propone realizar, ;qué sera lo que se va a disefiar?, ;cuales seran los criterios de
disefio? ;qué sistemas o componentes estaran involucrados? ;que analisis se realizaran?
2. Construir el sistema electromecanico con el disefio propuesto.
3. Evaluar el correcto funcionamiento del sistema electromecénico.

5 DESCRIPCION TECNICA

Tomando en consideracion las dimensiones de la probeta de 12.7 mm de diametro, longitud

de 50 mm a 150 mm y masa de 90 gr a 100 gr,

corregir la redaccion, la idea parece inconclusa.

Se establece utilizar un sistema electromecanico el cual cumplird con los requerimientos y
necesidades:

Revsar IBrg‘ge!g:igr? giro de 0 a 180°.

¢En qué eje?

Altura vertical de 1000mm.
Longitud Horizontal 700mm. ¢Enaue eje?
Desplazamiento vertical de 700 mm.

Motores de paso® ¢Cuantos?

Sistema Arduino.
. .. ; Ya se tiene elegida? ;qué lo sustenta? ;No se haran andlisis al
Estructura, perfil de aluminio estructural 20x40mm  fespecto? gidareq ¢

6 NORMATIVIDAD

Para la aplicacion de brazos roboéticos en la industria existen normas que establecen
lineamaintos a seguir para la seguridad en la operacién[7]. Las normas son:

NFPA 86-2019, “Norma para hornos industriales”, esta norma resulta util, pues,
proporciona pautas para establecer medidas de seguridad para operar estas
maquinas. Ofrece parametros que minimizan los peligros relacionados con
incendios o explosiones que pueden causar dafios a maquinas, edificios o
personas.

NMX-J-740-ANCE-2018, Robots manipuladores industriales - Caracterizacion del
disefio.

NMX-J-741-ANCE-2018, Robots manipuladores y dispositivos roboticos -
Vocabulario. Establece los términos relativos a los robots manipuladores
industriales y dispositivos roboticos que operan en entornos industriales y no
industriales.

NMX-J-743-ANCE-2018: Robots manipuladores industriales-Sistemas de
intercambio automatico del efector final-Vocabulario y caracterizacion del disefio.


https://www.secureweek.com/
https://www.secureweek.com/un-enfoque-inspirado-en-las-plantas-para-la-deteccion-temprana-de-incendios/
https://www.secureweek.com/la-necesidad-de-crear-un-ecosistema-complejo-de-edificios-inteligentes/
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o |EC 62061: Estandar de seguridad para “Seguridad funcional de los sistemas de

control electrénicos, eléctricos y programables relacionados con la seguridad”.

e NMX-J-750-1-ANCE-2019, Robots manipuladores

designacion y el marcado para una plataforma circular como interfaz mecénica.

e NMX-J-750-2-ANCE-2019, Robots manipuladores

y el marcado de un eje con proyeccion cilindrica como interfaz mecanica.

Dibujo” [8].

7 CRONOGRAMA DE ACTIVIDADES

No se indica para qué UEA se solicita autorizacion.

industriales

industriales

— Interfaces
mecéanicas - Parte 1. Plataformas Establece las dimensiones principales, la

— Interfaces
mecanicas - Parte 2: Ejes Establece las dimensiones principales, la designacion

La norma oficial mexicana para el dibujo se utilizara para la elaboracién de planos.

por obvia y necesaria, no deberia mencionarse

NOM-Z-68-1986 "Dibujo Técnico-Dimensiones y Formatos de las Laminas de

Trimestre 22 O

. Semana
Actividades
Los verbps de las actividades van en infinitivo. . 1 6 7|8 i
no es congruente con el objetivg
1 Proponer la estructura para el rédisefio. X
2 Realizar los dibujos y modelados en el x| x| x
software inventor.
3 Seleccionar los distintos materiales ~ ¢Cpél brpzo? € estlidios p ana
ara el brazo. Sin estudios de resistencia, ¢,c6 el éxito de psta p
p b
4 Cotizaecién y comprade los materiales. X
5 Manufacturar los componentes del X
mecanismo.
6 Elaboragién de la primera parte del X X
reporte final.
Trimestre 23 |
Semana
Actividades
1 6| 7|8 11
1 Ensamblaje del mecanismo. X
Realizar pruebas de funcionamiento en
2 p . X[ X | X
el area de materiales.
Elabaoracion de la segunda parte del
3 g P X X | X| X X
reporte final.
4 Entregadel reporte final.

Actividades 3 y 4: Elaborar y entregar el reporte final
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8 ENTREGABLES

¢ Reporte final del proyecto de integracion.
¢ Dibujos de detalle y explosionado del sistema.
e Sistema electromecanico funcional.
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10 TERMINOLOGIA
No aplica.
11 INFRAESTRUCTURA

No aplica

Explicar donde se va a construir.

12 ASESORIA COMPLEMENTARIA
No aplica.
13 PUBLICACION O DIFUSION DE LOS RESULTADOS

No aplica.


https://polyuprotec.com/wp-content/uploads/2017/06/Guia-Galvanizado-por-inmersi%C3%B3n-en-caliente.pdf
https://polyuprotec.com/wp-content/uploads/2017/06/Guia-Galvanizado-por-inmersi%C3%B3n-en-caliente.pdf
https://ripipsacobots.com/robots-industriales/
https://ripipsacobots.com/robots-industriales/
https://www.ance.org.mx/Normalizacion/Pages/Informacion/data/Sectores%20tecnol%C3%B3gicos/ROB%C3%93TICA.pdf
https://www.ance.org.mx/Normalizacion/Pages/Informacion/data/Sectores%20tecnol%C3%B3gicos/ROB%C3%93TICA.pdf
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