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OBJETIVO(S) : !

Al finalizar el curso el alumno seral capaz de:
| ! |
I

F
electrﬂmecanlcas j
P '

| conTENIDO SINTETICO: | $
| g ! .’ E

|
1. Intradu001an al control multivariable lineal.

| de Tﬁansferenc1a fi
3.|Forma de Smith-McMillan. | |
4.|Polos y Ceros de un sistema multivariable.
5. Criterio de Estabilidad de Nyqulst Generalizado.
6.} Bandas de Gershgorin. ;
7.) Observabilidad y Cmntrmlabllldad F
8. Matriz RGA. |
g. Funcidén de Estructura Multivariable.
10. Estabilidad y estabilidad internh.
11. Anéllsls y digefio de cuntroladﬂrés por Canal Individual.
12. [Controlador LOG. | } J
13. |Controlador GPC multivariable. !
14 . [Introduccidn al control multivar#able no-lineal.

Anailzar y digefilar sistemas de cantral multivariables lineales mediante un
enfﬂque en el dominio de la frecuEHC1a a sistemas electromagnéticos y

2.|Estructura de un sistema multlvailable lineal: Espacio de Estado y Matriz
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\ MODALIDADES DE CONDUCCION DEL PROCESO ENSENANZA-APRENDIZAJE:
l' . |
Clase tebrica con participacién activa del alumno y con apoyo de medios
audlavlsuales Y computacionales. LLas horas practicas se dedicaran al

de

sarrolla de proyectos,
|

|
MODALIDADES DE EVALUACION:

ejercicios

YV problemas.

| , I
Laicalifacaclﬂn final estara ccnstltulda pOX :
| ?
GUi, evaluaclones periddicas, cﬂnéisténtes en 1la resolucidén de problemas,
e;erc1c1as © preguntas conceptuales. |
4Df, desarrollo y soclucidn de prﬁyectos' ejercicios y problemas.
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1. P Alb?rtas and Antonio Sala. Multivariable Control Systems, Springer,
2004 . |
2. Jan M. Maciejowski. Multlvarlable Feedback Design, Addison-Wesley, 13889,
3.'81gurd Skogestad, Ian Pmstlethwalte Multivariable Feedback Control:
J 'Analysls and Design, Wiley, 2005! j
4. AlberEG Isidori. Lectures ﬁeedback Design for Multivariable Systems,
Springer, 2017. ]
5. |Efim N Rosenwasser and Bernhard Lampe Multivariable Computer-controlled
Systems A Transfer Function Approach, Springer, 6éth edition, 2006.
6. |[Eduardo F. Camacho, Carlos Bordcqs. Model Predictive Control, Springer,2nd
edition, 2013. ¢ ;
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