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Al flnallzar la UEA el alumno gera capaz de:
| i | ‘
Aplicar estrateglas avanzadas de ‘ control digital lineal a sistemas
electrmmagnetlccs y electromecanicos;. '
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PrlnC1plcs fundamentales de cont
| Controladores PID digitales.
Représentac10n en Espacio de Est
Ohservabllldad Y Controlabilidad.
Controlador por Asignacidédn de Po
Control por retro de estado.
..CDntfﬂladmr de varianza minima.
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G'-.Dm--]ml}'lrwa'\JI-‘

=t

”MODALIDADES DE CONDUCCION DEL PR

|

’a
i
ral digital.

ado‘de sistemas Discretos.

lms.

;||

(GPC)

AnallIElS en Frecuencia de 51stemas dlSCIEtUEﬁ

il ,
OCESO ENSENANZA-APRENDIZAJE:

/

Clase tedrica con participacién agtiva del alumno vy con apoyo de medios
aud%cvlsuﬁles Y computacicnales. 'Las! horas préacticas se dedicaran al
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2. |Gene F. Franklin, J. David Pﬂwellﬂ
Dynamic Systems, ird edition, Ellils-Kagle Press, 1998.

Problems Using MATLAR, CL Englneerlng, 2002.
4. Karl J Astrom. Computer- Controlled Systems Theory and Design,
[Hall,|3rd edition, 1996. |
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5. Kallath T. Linear systems, Prentilce %all, 1980.
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de ?arrollo de proyectos, ejercicios .y problemas.
| MODALIDADES DE EVALUACION: m
. ' |
La callflcaclon final .estaréa constltu1da por:
|
60%, evaluaciones periddicas, cﬂnﬁistentes en la resolucidén de problemas,
ejérc1c1%s © preguntas conceptuales.
40T, desarrollo y solucidn de proyectcs; ejercicios y problemas.
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'l. |Ican Doré Landau. and Gianluca | Zito. Digital Contrcl Systems, Springer,

and Michael Workman. Digital Control of
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